| TRINY | MELOS

ZRiNYI MIKLOS NEMZETVEDELMI EGYETEM
Bolyai Janos Katonai Miszaki Kar

Informacios M(iveletek és Elektronikai Hadviselés Tanszék

Szarazfoldi robotok és
piléta nélkuli repulogépek
a Magyar Honvedsegben

Dr. Vanya Laszlo okl. mk. alezredes
tanszékvezetd, egyetemi docens

Baranyai Zoltan zls. Nagy Sandor torzsérmester
MH 1. HTHZ tlzszerész rajparancsnok 24. BGFZ SUAV operator
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HADITECHNIKAI KUTATAS-FEJLESZTES
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HADITECHNIKAI KUTATAS-FEJLESZTES

ZMNE Elektronikai Hadviselés Tanszék

Robothadviselés konferenciak
2001-t6l évente, november végén
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A PILOTA NELKULI REPULES KERDESEIVEL FOGLALKOzO
HADITECHNIKAI KUTATAS-FEJLESZTES
A ZMNE KATONAI MUSZAKI DOKTORI ISKOLAJABAN

Molnar Andras: A polgari és katonai robotjarmiivek fejlesztésében alkalmazott Uj
eljarasok és technikal megoldasok (2005)

Szegedi Péter: Replulésszabalyoz6 rendszerek szabalyozéinak szamitégépes
analizise és szintézise (2006)

Palik Matyas: Piléta nélkiili Iégijarmi rendszerek légi felderitésre torténd
alkalmazasanak lehetoségei a legiero6 haderonem repulocsapatai katonai
miiveleteiben (2007)

Wiihrl Tibor: Kisméretii pildéta nélkili replilogépek biztonsagtechnikaja_(2008)

Restas Agoston: Az erdétiizek légi felderitésének és oltasanak kutatas-
fejlesztése (2008)

Turdczi Antal: Négyrotoros piléta nélkuli helikopter fedélzeti automatikus
repulésszabalyoz6 berendezései (2008)

Koncz Miklés Tamas: A METEOR-3R célreplilégép alkalmazasa és elektronikai
rendszerei (2009)

Kucsera Péter: Autondm mikodésii szarazféldi robotok védelmi célu
alkalmazasa (2009)

Horvath Zoltan: Digitalis Domborzat Modell alkalmazasa a kis- és kozepes

méreti piléta nélkuli replilédgépek biztonsaganak novelése, képességeinek
fejlesztése terén (20095)
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BEKAPCSOLODAS A NEMZETKOZI KUTATASOKBA
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BEKAPCSOLODAS A NEMZETKOZI KUTATASOKBA

" , .
: _ usica?

25 Nations for an Aerospace Breakthrough

European Civil Unmanned Air Vehicle Roadmap UAVNET is a thematic network to advance the development

Volume 1. Overview of UAVs (Unmanned Air Vehicles) for civilian purposes.

Submitted on bahaif of the European Civil UAV FP5 R&D Program members:

Varso,
Stockholm,
Parizs,
Amszterdam,
London,
Réma, stb.
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Baranyai Zoltan zis.

MH 1. HTHZ tlizszerész rajparancsnok
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Technikai adatok

Meéretek

Hosszusag: 80 cm csomagolt helyzetben ,160 cm egyedi lanctalpak
vizszintesen

Szélesség: 40 cm

Magassag: 75 cm csomagolt helyzetben

Hatosugar: 260 cm fogoszerkezet fliggblegesen, 235 cm fogoszerkezet

vizszintesen
Toémeg: 79 kg

Meghajtas

Neégy-lanctalpas rendszer ktilon vezérelhetd egyedi lanctalpakkal, a
meghajtoé csonkokra opcionalisan négy kerék szerelhet6 (Drive Technology)
Sebesség: 3,5 km/ora (folyamatosan valtoztathaté ugy elére, mint hatra)
Kerekes valtozat: 4,7 km/ora

Maszoképesség: 45°

Lépcsémaszo-képesség: 50 cm

Gazloképesség: 60 cm

Tapegység: 24 VDC akkumulator csomag, elektromos meghajtas

Uzemidd: minimum 2 éra (vegyes Uizem esetén)
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Manipulator

Torony forgathatosag: +210° ... -210°

Fogoszerkezet forgathatosag: Korlatlan

Fogoszerkezet nyitas: 120 mm

Fogoszerkezet max. terhelhetdsége: 5 kg

Thzmegnyitdé aramkor 2, biztosito funkcioval (also kar, és fogoszerkezet)
I[ranyzék Red Dot video iranyzék (opcionalis)

Kamerak
Eléremenet kamera, hatramenet kamera, konyékkamera
Csuklo csatlakozasnal 1€vo feltilnézeti kamera
Fogoszerkezeti kamera

Torony kamera (opcionalis)

Alsokar kamera (opcionalis)

Monitor: 10,4" LCD

Kép a képben (PIP) funkci6: van

Kommunikacio

Radio kapcsolat: Adat: 433 ... 435 MHz, vagy 869 MHz

Video: 2,3 GHz, vagy 1,3 GHz

Hang: képjellel torténd atvitel (egyiranyban)

Kabeles kapcsolat: 200 m optikai kabel (opcionalis)

Uzemmod: 3 méteres kabel, RF (vezeték nélkitili), vezetékes — opcionalis 200 m

kabelen
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Vezérlopult

ZMNE 2009. november 24. ROBOTHADVISELES 9 tudoméanyos konferencia 13



Erinto képernyo (vezérlo képernyo

MPL
Auto

Back-
race

Ref

Yehicle
VYmax
100%%
1009

Energy-
Save
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Values

Shot

Light-
Meru Intensity
0%

Flipper
Auto

High beam

Zoom Advanced

Shutter Focus
mean Itlat l'lldlii_i{:”

100%:
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Napellenzo felkapcsolasa
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Kommunikacios egyseég

12 34

Optikai kabel dob
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Lanctalpak haladas helyzetben
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Akadalyra fel- és akadalyrol le

Akaddalyra fel 1. Akadalyra fel 2.
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Akadalyrol le 1. Akadalyrol le 2.
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Behuzott / kuporgo helyzet
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Tartaly fej felett =
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Jarmu alatt
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Szerszam / eszkoz felvétel 1. ées 2.
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SKYLARK I-LE

El6ado6: Nagy Sandor
torzsormester

SUAYV Operator
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* BGFZ %

LA

A SKYLARK egy harcaszati mini-
UAYV rendszer,amelyet zaszldalj
szint(,valos idejd vizualis felderitési
adatok biztositasara terveztek.

Az SUAV-t elektromos motor
hajtja,amely lehet6vé teszi a kis
magassagu, csendes feladat
végrehajtast anélkul, hogy a cél
raébredne a megfigyelés tényére.
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1. SKAYLARK I-LE repiilégép W %

2. GCS (Ground Control System)-Foldi iranyité
rendszer

3. GDT (Ground Data Tranciver)- Foldi adat
adoé-vevo |

4. Gumikotel
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Ssz. Részegység

UAV magassagi kormany

UAYV testrész

UAYV farok rész

UAV légzsak

UAYV jobb szarny

UAV kozépso szarny

N OO~ WOWIN|=

UAV hasznos teher
(nappali/éjszakai kamera)

UAV motor

9 9 | UAV bal szarny
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Adatok és korlatozasok

r 3 F

w >Uzemi hémeérséklet: - 20 - + 45 °C
i L

>Aramellatasa: - Sajat akkumulatorrél

»Antennak: - rovid tava (nem iranyitott) 3 km
- kozép tava (nem iranyitott) 6km
- hosszu tavu (iranyitott) 15 km
» SUAV tomege: - nappali: 6,3 kg
- éjjeli: 6,5 kg
> Repiilési idotartam: - nappal: max. 170 perc

- éjjel: max. 150 perc
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Adatok és korlatozasok (folyt.)

> Sebesség: min. 45- 60- 90 km/h

»Maximalis magassag felszallashoz 15000 lab (4572 m)
tengerszint felett

»>Repiilési magassag: -400 - +1200 m a GCS- t61

> Leszallas pontossaga: 50 méteres sugarban
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Kezelo személyzet és biztositasuk

Uzemeltetik:

Bevetés iranyitd (1-es Operator): Felel6s a bevetés
iranyitasaért,a teljes személyzetért a GCS telepitéséert és
kezeléséért.

Kezelb (2- es Operator): Felel6s a SUAV
Oosszeszereléseéért,fel- és leszallasi iranyok meghatarozasaert,
karbantartasért és az 1-es Operator segitéséért.

Uzemeltetéshez sziikséges:

* FP biztositas

» TUzszerész biztositas

e EU. biztositas

ZMNE 2009. november 24. ROBOTHADVISELES 9 tudoméanyos konferencia
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Végrehajthato muveletek

= Utvonal repiilés (Route)
» Pozici¢ tartas (Hold)

» Repulési koordinata (FTC)

» Kameras vezetés (Camera Guide)

» \Visszatérés Bazisra (RH)

» Automata visszatérés (RH auto)

= Visszatérés ha megszinik a kommunikacio
= Kijelolt pont figyelése (PTC)

= Pont megjelolés (Mark)

» Kép fagyasztasa (Freeze)

» Azonnali leszallas (Recovery)

ZMNE 2009. november 24. ROBOTHADVISELES 9 tudoméanyos konferencia
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JOVOKEP

- SUAV kiképzeési tapasztalatok gydjtése a
rendszerbeallitas utan;

- misszios tapasztalatok;

- hazai felkészitési lehet6segek megteremtése;
- a harcaszati meretkategoria beszerzésenek
elOkészitese;

- az alkalmazas polgari lehet6segeinek megteremtese,
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kOzOs legterhasznalat.
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Koszonom a figyelmet
és tisztelettel meghivok mindenkit a 10. Robothadviselés
konferenciara 2010. 11. 25-ére, a ZMNE-re!
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http://www.robothadviseles.hu
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