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• Dedikált eszközök:
– UAV konfigurálása.
– Útvonal tervezése.
– Telemetria megjelenítése.
– Fedélzeti képek videók 

megjelenítése, feldolgozása.
– Egyéb fedélzeti szenzorok 

adatainak megjelenítése, 
feldolgozása.

– .
– .
– .

Az elosztott architektúra

• Dedikált eszközök:
– Adatbázis kezelő.
– Hálózati adatszolgáltató.

• Önálló kliensek:
– UAV konfigurálása.
– Útvonal tervezése.
– Telemetria megjelenítése.
– Fedélzeti képek videók 

megjelenítése, 
feldolgozása.

– Egyéb fedélzeti szenzorok 
adatainak megjelenítése, 
feldolgozása.

Hagyományos VS elosztott architektúra



Az elosztott architektúra

Hagyományos VS elosztott architektúra



Az Airguardian rendszer felépítése



A kliensek szétválasztása



Az UAV konfigurációs panel



Az útvonal tervező tematikus térképpel



Az útvonal tervező műholdképpel



A virtuális pilótafülke kliens



Háromdimenziós nézet



Háromdimenziós nézet



A navigációs kliens



A felderítő kliens (mozgás detekció)



A felderítő kliens (szegmentált kép)



Az airguardian egygépes alkalmazása



• Előnyök:
– Univerzálisan skálázható

(akár egy gépen is 
használható).

– Új funkciókkal egyszerűen 
bővíthető
(újabb kliensek 
hozzáadásával).

– Egyazon adaton egyszerre 
többen is dolgozhatnak.

– Széleskörű utófeldolgozási
lehetőség.

Tapasztalatok, eredmények

• Hátrányok:
– Adatbázisszerver 

konfigurálás és 
üzemeltetés szükséges.

– A teljes rendszer validálása
speciális felkészülést 
igényel.



Köszönöm a figyelmet!


