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METEOR-3R

Leiras: mesterséges célpont, specialis hasznos teher hordozé modularis orr kuppal
Alkalmazas: legi célpont szimulalasa legvedelmi rakétak szamara gyakorlatokon és
ellenséges radar felfedése a harctéren

Akci6 radiusz: 10 km

Max. repiilési 1do: 20 perc

Hasznos teher : 3 kg

Max magassag: 2-3 km

Repiilési sebesseg: 130-140 km/h

Fesztav: 2.7 m

Hossz: 1.8 m

Ures tomeg: 11 kg

Meghajtas: belsd €¢gést diesel motor, 30 cm3

Uzemanyag: methanol, ricinus olaj és adalékok

[ranyitas: PCM RC, Opcionalis GPS ¢€s video

Felszallas: katapult csorlovel

Leszallas: megerdsitett talp

Maximalis szélsebesseg: 40 km/h

Iddjarasi feltételek: minden magyar 1d0jarasi viszony, kivéve er0s csapadék vagy kod
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MEGITT DEFENCE SYSTEMS:
BANSHEE

Fesztavolsag: 2.49m

Hossz: 2.95 m

Magassag: 0.91 m

Tiszta tomeg: 47.7 kg
Szarny feliilet: 2.42 m2

Max felszallasi tomeg: 95 kg
Uzemanyag maximum: 251

MOTOR:

Opcid 1 - MDS 342
Sebesseg: 85-320 km/h
Max repiilesi 1do: 2 ora
Opci6 2 - MDS 520
Sebesseg : 90-390 km/h
Max repiilési 1d6 : 1.5 ora
Opcio 3 - Twin turbine
Sebesség : 90-430 km/h
Max repiilési ido : 45 perc
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MEGITT DEFENCE SYSTEMS:
BANSHEE
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DO-DT2S célrepulogep orrkupjara és
hajtomujére szerelt infravoros sugarzo
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FEJLESZTESI LEHETOSEGEK
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PHOENIX MK-4 GAZTURBINA
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PHOENIX MK-4

Leiras: egy fokozatl, centrifugal kompresszor, radialis turbina,
forditott eégester

*Kompresszor lapatszam: 12 (turbo feltoltd alkatreész)
*Kompresszor kerek atmérd: 75mm

*Turbina kerék atmér6: 65mm (turbo feltoltd alkatrész)
*Turbina lapatszam: 11

*Rotor 0ssztomeg: 0,5kg

Alapjarati fordulatszam: 30 000-34000 1/min
*Maximalis fordulatszam: 117 000 1/min

*Maximalis kamranyomas: 2 bar

*Maximalis toloerd: 120N

*Fogyasztas: 2-4dl/min

«Uzemanyag: kerozin 5% 2T olaj vagy turbina olaj.
*ECU: Gaspar Espiel FADEC
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VESZELYESSEG
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MIKRO-GAZTURBINAK
DINAMIKUS EGYENSULYOZASA
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PROFESSZIONALIS EGYENSULYOZO GEP
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MECHANIKA FEJLODESE
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Fejlesztes alatt: MIRE J(’)q

1. Teljesitmény hajszolas!!!

2. Nem mindenki hallja, de ha igen még meddig (zart mithelyben
fajdalomkiiszob)?

3. Objektiv mdodszer kidolgozasa, amely segiti a fejlesztést
(probapad)
Uzem kozben:

1. Kornyezeti parameterektol fligg, amit nem lehet a probapadon
szimulalni (sebesség, helyzet, 1égnyomas, homérséklet,
paratartalom, stb.)

2. Kb. 50 oras nagy karbantartasok kozti 1dd, €s mi van ha ez a
jelenség eldallt.
3. Fede¢lzet1 gépdiagnosztika része legyen!
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MI VAN MEG? Probapad

Ttest.vi

=]

%]

File Edit Operate Tools Window Help

Instruments | Chart  Analyse |Settings

200- Read From file
3 el |
150+ I‘_~'1_ax Thrus_t
= 85.3
g 100 - = ECursor il
- A AT =
50 - [~ \/ \ Lf \ ‘Cursar
e L ] -y L. Josa |
15
12.5 IMin Yalt
= 10 0
% 7.5 Cursor X
§ 5 az6
o5 Cursor Y
: A i O P "\.__...--""'""Tk_ 2.08
i 1000
I Max RPM
E 100 2= 95.5
5 79 =2 (Cursor ¥
§ 50 i gl | - ol 526
& 25 I | | Cursor ¥
| | Jos.5
il : : : x - = L =
00 - ‘
E‘ GO0 : — p — T o :
= : |- e e Al L Max EST
B 400 7 1617
i . pr—
£ 200 : — 1 ;Cursnr X
[ i = 1 1 1 1 | | I | 1 I 1 1 | 1 | 1 1 1 1 1 | 1 1 Cursar Y
219 250 275 300 325 350 375 400 425 450 475 500 525 550 5P e00 625 650 675 YO0 725 7RO FYS 800 825 850867 I 151
Time J

2009/11/24



MI VAN MEG? Rotor egyensilyozas
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FEJLESZTES IRANYVONALA

*USB-s 1 interfész megvalositasa, 3 majd 6 bemeneti
univerzalis csatornakkal

Kompenzacios eljaras kidolgozasa ¢€s tesztelése
*Order tracking
*Gep diagnosztika

*Robbandmotorokra dinamikus egyensiulyozas
megvalositasa

* Probapad tovabbiejlesztese
*Marketing
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Koszonet Horvath Janosnalk!

HORVATH FEMTECHNIKAI KFT.

6100 Kzskunfelegyhaza
Nyl utca 2




Weight / Gewight: 1650g incl. Stz
Diameter / Druchmesser. 110 mm

Length / Gesamtlange: 335 mm

RPM/ Drechzahl: 32.000-116.000 1/min
Max Temp / Max Abgestemp: 680 °C

Consumption / Krafistoffverbrauch: 460 ml/ min

Fuel / Kraftsfoff: Kerozin + 5% turbineoil
Operational time / Wartungsintervall: 50 Hours

A great turbine developed under military and recreational
tests. Comes with kerozin start system so NO PB gas
needed. It fits in most models, kits, and also available with
deflector to mount on outboard models, like gliders.
| Available from January 2007.
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